6-дәріс. Екінші ретті қисықтар.Комплекс сандар
Екінші ретті қисықтарға шеңбер, эллипс, гипербола және парабола жатады. 
Анықтама.Шеңбер деп, центрі деп аталатын М1(х0,у0) нүктесінен бірдей қашықтықтағы жазықтықтың нүктелер жиынын айтады.
Егер М1(х0;у0) – шеңбер центрі және М(х;у)шеңбердің кез келген нүктесі болса, онда анықтама бойынша |M1M|=R.

Теңдіктің сол жағына екі нүкте ара қашықтығының формуласын қолдансақ , екі бөлігін  квадраттап алатын теңдігіміз
(х-х1)2+(у-у1)2=R2.
Бұл центрі М1(х1;у1) нүктесінде және радиусы R болатын шеңбердің теңдеуі.
Егер шеңбердің центрі координат басымен сәйкес келсе, онда х1=0, у1=0. Шеңбердің теңдеуі
х2+у2=R2.
Анықтама.Эллипс деп, фокустары деп аталатын екі нүктеге дейінгі қашықтықтарының қосындысы тұрақты шама және фокустар аралығынан үлкен болатын, жазықтықтағы нүктелердің геометриялық орнын айтады.

,
мұндағы b2=а2-с2.
Бұл теңдеу эллипстің канондық теңдеуі деп аталады, мұндағы а эллипстің үлкен жарты осі, b - эллипстің кіші жарты осі. 
Анықтама.Эллипстің эксцентриситеті деп, с/а қатынасынан шыққан санды айтады, мұндағы с – фокустар аралығының жартысы, а – эллипстің үлкен жарты осі. 


Эксцентриситеті  әрпімен белгіленеді<1, себебі c<a.
r1 және r2фокальды радиус-векторлары былайша анықталады:

.
Анықтама. Гипербола деп, фокустары деп аталатын берілген екі нүктеге дейінгі қашықтықтарының айырымының абсолют шамасы тұрақты және фокус аралығынан кем болатын жазықтықтағы нүктелердің геометриялық орнын айтады.

,
мұнда с2-а2=b2.
Бұл теңдеуді гиперболаның канондық теңдеуі деп айтады.


|OA1|=|OA2|=a кесінділері гиперболаның нақты жарты остері деп аталады, ал |A1A2|=2a - нақты ось. |OB1|=|OB2|=в – жорымал жарты ось, ал |В1В2|=2в – жорымал ось.  және  түзулері гиперболаның асимптоталары. 


Анықтама.Гиперболаның  эксцентриситеті деп  қатынасына тең санды айтады, мұндағы с – фокустар аралығының жартысы, а – гиперболаның нақты жарты осі, яғни



мұндағы  шарт бойыншаc>a.
А1 және А2 гиперболаның төбелері, яғни |F1M|>|F2M|, онда фокальдық радиустар келесі формуламен анықталады: 



Кез келген тармақ үшін бұл формулалардың түрі:
Анықтама.Фокусы деп аталатын берілген нүктеден және директрисса деп аталатын түзуден бірдей қашықтықа жататын нүктелер жиынын парабола деп атайды.


Бұл теңдік параболаның канондық теңдеуі деп аталады.

М(х;у) нүктесінің r фокальдық радиусынформуласыментабуғаболады.

Комплекс сандар





Кез келген  комплекс санды  түрінде жазуға болатындығы алгебра курсынан белгілі, мұндағы  және  – кез келген нақты сандар, ал -жорамал бірлік..




саны  комплекс санның нақты бөлігі деп аталып арқылы белгіленеді,   жорамал бөлігі деп аталып –   арқылы белгіленеді. 



жәнекомплекс сандары тең деп аталады сол жағдайда, тек қана сол жағдайда егер  болса. 



және комплекс сандарының қосындысы деп  комплекс санын атайды.



және комплекс сандарының көбейтіндісі деп  комплекс санын атайды.

Сонымен, комплекс сандарын қосу мен көбейту,  символна қатысты көпмүшеліктерге амалдар қолданғандағыдай.


саны санына  түйіндес сан деп аталады. 
Комплекс сандарды қосу мен көбейту амалдары коммутативтік, ассоциативтік және дистрибутивтік заңдарға бағынатынына көз жеткізу қиын емес, яғни
















, болсын. шамасы комплекс санның модулі деп аталып, символымен белгіленеді.  теңдіктерін қанағаттандыратын кез келген  саны,  комплекс санның аргументі деп аталып,  символымен белгіленеді.  шамасы тек қана нөлден өзге  комплекс сандар үшін анықталады. -тің кез келген  екі мәнінің айрымы -ге еселі болады.



Кез кеген  комплекс санын тригонометриялық түрдеөрнектеуге болады, мұндағы .

 - комплекс санның көрсеткіштік түрде жазылуы.



Кез келген натурал үшін дәрежесі  Муаврформуласы арқылы өрнектеледі.



 комплекс санның ші дәрежелі түбірі, әртүрлі мәнге иеболады. Олар келесі формула арқылы анықталады:      







Көп жағдайда комплекс санды жазықтықтағы нүктелер бейнелеген ыңғайлы (немесе векторлармен). Әрбір , ,, комплекс саннына абсцисасы және ординатасы



 болатын  нүктесі немесе ОМ векторы сәйкес келтіріледі. Векторларды қосу сәйкес комплекс сандарды қосуды білдірелі. 
Комплекс сандар бейнеленген жазықтық комплекс жазықтық  деп,  Х– осі нақты ось, ал  У –жорамал ось деп аталады.

Ақырлы комплекс жазықтық Сарқылы белгіленеді. нүктесімен толықтырылған комплекс жазықтық, кеңейтілгенкомплекс жазықтық деп , ал ол проекцияланатын сфера –Риман сферасы деп аталады.

Кеңейтілген комплекс жазықтық  символымен белгіленеді.
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